Opis przedmiotu zamdwienia

Ogolny opis przedmiotu zamoéwienia

Przedmiotem niniejszego zamdwienia jest dostawa pojazdu specjalnego przeznaczonego do inspekcji
telewizyjnej sieci kanalizacyjnej, wraz z kompletnym, niezbednym wyposazeniem technicznym oraz
dedykowanym oprogramowaniem umozliwiajgcym realizacje i analize przeprowadzanych inspekcji.
Wymagania ogdlne - specyfikacja techniczna pojazdu:

I Podwozie — opis wyposazenia
Rok produkcji 2026

Furgon, bez szyb w przestrzeni tadunkowej

Kolor biaty lub biel arktyczna, z palety producenta podwozia

DMC podwozia maks. 3500 kg

Naped na tylne kota

Rozstaw osi maks. 3665 mm

Maksymalna dtugos¢ pojazdu 6300 mm

Pojazd w wersji wysoki dach, wysokos¢ niezabudowana min. 1850 mm

W oo N R WNE

Silnik oraz naped:
a) wysokoprezny, turbodotadowany, 4-cylindrowy,
b) moc min. 125 kW-170 KM,
c) pojemnos$é skokowa min. 1900 cm?,
d) emisja spalin min. EURO VI.
e) dodatkowe koto pasowe do napedu dodatkowego alternatora 24V/80A,
f) dodatkowy alternator dotadowujgcy akumulatory systemu TV - zapewniajgcy dziatanie
systemu TV oraz dotadowywanie akumulatoréw litowo-jonowych,
g) system sterowania obrotami silnika w kabinie kierowcy, regulowanie obrotéw modutem
fabrycznym podwozia,
h) zbiornik paliwa min. 90 litrow,
i) zbiornik paliwa z podtgczeniem do ogrzewania postojowego,
j) automatyczna skrzynia 6-biegowa,
k) wersja zawieszenia podwyzszona.
10. Systemy wspomagajace kierowce:
a) asystent bocznego wiatru,
b) czujnik deszczu,
c) asystent koncentracji,
d) sterowanie swiattami z trybem: automatyczny,
e) tempomat,
f) asystent ruszania na wzniesieniu,
g) asystent uktadu hamulcowego,
h) sygnalizacja niezapietego pasa bezpieczeristwa,
i) asystent martwego pola,
j) asystent utrzymania pasa ruchu,
k) asystent predkosci,
[) system kamer 360 stopni,
m) system parkowania z czujnikami z przodu i z tytu,
n) radio z wbudowanym systemem gtosSnomdwigcym,
o) gniazdo 12 V.
11. Wyposazenie nadwozia:

a) kierownica wielofunkcyjna, regulowana w dwéch ptaszczyznach,
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12.

13.

b) kabina dwumiejscowa, kierowca i pasazer,

c) fotel kierowcy — zagtdwek, regulacja w trzech kierunkach, podtokietnik,

d) fotel pasazera - zagtdwek, regulacja w trzech kierunkach, podtokietnik, obrotowy do czesci
tadunkowej

e) bez $ciany dziatowej do przestrzeni tadunkowej,

f) monitor w kabinie kierowcy — multimedia, kamera wsteczna oraz integracja ze
smartfonem,

g) klimatyzacja kabiny z regulacja,

h) lusterka zewnetrzne — sterowane i ogrzewane elektrycznie,

i) stopien z tytu pojazdu,

j)  drzwi tylne otwierane na $ciany boczne, kat otwarcia min. 250st,

k) boczne drzwi, z prawej strony przesuwne do przestrzeni tadunkowej,

I) dywaniki gumowe kierowcy i pasazera,

m) chlapacze dla két przednich i tylnych,

Oswietlenie zewnetrzne:

a) nad kabing kierowcy - belka ostrzegawcza LED z kloszami w kolorze z6ttym

b) ztytu pojazdu - fala kierunkowa LED w kolorze zéttym, sterowana z kabiny kierowcy,

c) przéd i tyt pojazdu — po 2 szt. dodatkowe $wiatta ostrzegawcze, stroboskop, waskie w
kolorze z6ttym,

d) boczne oswietlenie - po 2 lampy LED os$wietlajgce strony pojazdu, sterowane z kabiny
kierowcy,

Inne:

a) zestaw narzedzi podstawowych,

b) tréjkat ostrzegawczy,

c) apteczka,

d) gasnica.

Zabudowa pojazdu specjalistycznego TV

Zamawiajgcy wymaga fabrycznego rozwigzania producenta systemu.

Przedziat biurowy:

1.

vk wN

o

10.

W przestrzeni tadunkowej cze$¢ przeznaczona dla osoby prowadzgcej inspekcje,

Zabudowa ze statg Sciang pomiedzy czescig biurowo-roboczg,

W Scianie okno do kontaktu wzrokowego - dopuszcza sie okno otwierane,

W dachu uchylany swietlik,

Zabudowa zaprojektowana i wyposazona ergonomicznie zapewniajgc odpowiednie warunki
pracy - nalezy przedstawié propozycje uktadu zabudowy,

Konstrukcja wykonana z materiatéw lekkich odpornych na korozje,

Izolacja termiczna $cian, podtogi oraz dachu pojazdu,

System akumulatoréw wersja litowo-jonowa, min. 24V/300Ah wraz z systemem sterowania
i zarzgdzania wspodtpracujacy z dodatkowym alternatorem podwozia,

Przetwornica napiecia min. 3000W,

Wyposazenie przedziatu biurowego:

a) kolorowy szeroki monitor 49" LED FullHd - 1 szt,
b) kolorowy monitor min. 11" LCD — 1 szt.,

c) dotykowy kolorowy monitor min. 11" LCD — 1 szt.,
d) interkom —komunikacja gtosowa,

e) oswietlenie LED,
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f) obrotowy fotel operatora,

g) szafka z pétkami,

h) $ciana magnetyczna wg. dostepnosci aranzacji zabudowy,
i) gniazda 230V - min. 2 szt. dla obstugi.

Przedziat roboczy:

1.

LNV R WN

[ Y
N P O

13.
14.
15.
16.

Wydzielone w przestrzeni tadunkowej pomieszczenie robocze, przeznaczone do przewozu
sprzetu i wyposazenia,

Konstrukcja wykonana z materiatéw lekkich, odpornych na korozje,

Sciany, podtoga odporne na wilgo¢, umozliwiajace tatwe utrzymanie czystoéci,

Windy kablowe — trwale umocowane,

Komplet narzedzi eksploatacyjnych wraz z uchwytem w podrecznym miejscu,

System blokowanych pétek oraz szuflad na osprzet,

Szuflady na kamery i akcesoria min. 2 szt.,

Miejsce na montaz rolki do kabla,

Urzadzenie grzewcze min. 2000W spalinowe zasilane paliwem ze zbiornika paliwa pojazdu,

. Urzadzenie grzewcze z nawiewem do przedziatu operatora i roboczego,
. Wysuwana roleta przeciwdeszczowa,
. System napetniania kamery gazem zawierajacy:

a) elektryczna pompka prézniowo/cisnieniowa,

b) butla z azotem,

c) reduktor,

d) weze z odpowiednimi koricéwkami,

Gniazdo 230V — min. 2 szt. dostepne dla obstugi,

Kolorowy min. 22” LCD monitor podgladowy,

System tgcznosci, tzw. interkom,

Zbiornik na wode wraz z pompa cisSnieniowg, pistoletem do mycia oraz waz dtugosci min. 5 m.

Wyposazenie systemu:

1.

Urzadzenia wykonane w wersji przeciwwybuchowej EEX charakteryzujgce sie podanymi nizej

parametrami technicznymi wyposazenia,

Gtowica kamery nr 1:

a) gtowica kamery do inspekcji kanatéw gtéwnych i przykanalika,

b) zakres pracy w srednicy DN 100-800 mm,

c) jakos¢ obrazu 1080FullHD,

d) kolorowa,

e) obrotowa bez ograniczenia,

f) uchylna gtowica min. 240°,

g) ciggta stabilizacja pozioma obrazu,

h) wbudowany w gtowice 1-laser pomiarowy,

i) wbudowany w gtowice dodatkowy czujnik XYZ pomiarowy,

i) wbudowany w gtowice nadajnik radiolokacyjny 33Khz,

k) zoom optyczny min. 2-krotny,

[) zintegrowane, zamontowane we wspodlnej obudowie z kamerg oswietlenie LED
dla catego zakresu inspekcyjnego,

m) automatyczne oraz reczne sterowanie ostroscia,

n) automatyczne oraz reczne sterowanie przestong,

o) ciagty podglad cisnienia w gtowicy poprzez min. 2 czujniki pomiarowe,
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p) wspédtpraca z wézkami inspekcyjnymi, kamerg inspekcji przykanalika, kamerg przenosna
popychanag recznie,

Glowica kamery nr 2:

a) gtowica kamery do inspekcji kanatéw gtéwnych,

b) zakres pracy w srednicy DN 150-1600 mm,

c) jakos¢ obrazu 1080FullHD,

d) kolorowa,

e) obrotowa bez ograniczenia,

f) uchylna gtowica min. 240°,

g) ciagta stabilizacja pozioma obrazu,

h) wbudowany w gtowice 2-lasery pomiarowe,

i) zoom optyczny min. 10-krotny,

j) zintegrowane, zamontowane we wspdlnej obudowie z kamerg oswietlenie LED dla catego
zakresu inspekcyjnego,

k) automatyczna oraz reczne sterowanie ostroscia,

[) automatyczna oraz reczne sterowanie przestong,

m) ciagty podglad cisnienia w gtowicy poprzez min. 2 czujniki pomiarowe,

n) wspotpraca z wézkami inspekcyjnymi,

Wodzek inspekcyjny nr 1:

a) wozek do inspekcji kanatow gtéwnych,

b) zakres pracy w srednicy DN 100 — 300 mm,

c) wozek dziatajgcy w jakosci 1080FullHD,

d) wdzek o napedzie elektrycznym, dwa silniki napedowe,

e) wbudowany czujnik do pomiaru spadku,

f) waga wdzka dla minimalnego uzbrojenia min. 7kg,

g) mocowania gtowicy — demontowane, uchylane na boki oraz do gory,

h) min. 3 kpl. kot standardowych,

i)  min. 2 kpl. kot twardych,

j) ciggty podglad cisnienia w wozku poprzez min. 2 czujniki pomiarowe

Wodzek inspekcyjny nr 2:

a) wozek do inspekcji kanatéw gtéwnych,

b) zakres pracy w srednicy DN 150-1600 mm,

c) wozek dziatajgcy w jakosci 1080FullHD,

d) wbudowany nadajnik radiolokacyjny 33Khz,

e) zdalne sterowanie wysokoscig uniesienia kamery w kanale w trakcie wykonywania
inspekcji przez podnosnik elektryczny nozycowy,

f) wdzek o napedzie elektrycznym, dwa silniki napedowe,

g) wbudowany czujnik do pomiaru spadku,

h) waga wodzka dla minimalnego uzbrojenia min. 19 kg,

i)  min. 3 kpl. kot standardowych,

i) min. 2 kpl. kot twardych,

k) min. 1 kpl. pompowanych

[) ciggty podglad cisnienia w wdzku poprzez min. 2 czujniki pomiarowe,

m) wodzek wykorzystywany do systemu inspekcji przykanalika,

Zestaw inspekcji przykanalika:

a) system do inspekcji przykanalika wykorzystujacy wodzek inspekcyjny nr 2 oraz gtowice
inspekcyjng nr 1,

b) zestaw dziatajgcy w jakosci 1080FullHD,

c) zakres pracy kanatu gtéwnego DN 150-1200 mm z niezbednymi akcesoriami,

d) ramie prowadzgce kamere przykanalika - obrotowe na boki oraz unoszone dla tatwego
wprowadzenia,
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e)
f)

g)
h)

kamera podgladowa dla kamery przykanalika - wtasne oswietlenie LED, jakosci 1080FullHD
stosowana od DN 150 mm

kamera podglagdowa dla kamery przykanalika - wtasne oswietlenie LED, jakosci 1080FullHD
stosowana od DN 400 mm,

zasieg zestawu w kanale gtéwnym min. 130 m

inspekcja przykanalika od strony kanatu gtéwnego na odlegtos¢ min. 40 m

Kamera inspekcyjna/skanujaca:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

g)
h)
i)
j)

coL

)
v)

w)

kamera do inspekcji kanatéw gtéwnych,

zakres pracy w srednicy DN 200-1200 mm,

obraz w jakosci 3840x2160UltraHD 4K,

min. 3 kpl. két standardowych,

wbudowany czujnik do pomiaru spadku,

inspekcja/skanowanie kanatu poprzez wykonywanie zdje¢ poprzez dwa uktady optyczne z
przodu i z tytu,

kazdy uktad optyczny o kacie widzenia min. 185°,

wykonywanie skanowania kanatu z regulowang predkoscig min. 25cm/s,

wykonywanie skanowania wedtug wyboru obstugi — do przodu lub do tytu,

rownoczesny podglad lub wybér podgladu obrazu z przedniego lub tylnego obiektywu,
obraz inspekcyjny to widok perspektywiczny, tréjwymiarowy, przestrzenny, skanowanego
kanatu bez martwych przestrzeni,

obraz bez ograniczen ruchowych, zakres obrotu min. 360°,

obraz bez ograniczen wychytu, zakres obserwacji min. 360°,

pomiar Srednicy,

pomiar uszkodzen,

pomiary przytaczy,

funkcja przestrzennego obrazu do dwuwymiarowego, ptfaskiego, roztozenia obrazu
w trakcie i po zakonczeniu skanowania,

inspekcja opisowa wykonywana w biurze po zakorczeniu skanowania kanatu,

ksenonowe btyskowe oswietlenie wystarczajace dla inspekcyjnego zakresu srednic,
ptynny wybor czestotliwosci i mocy btysku oswietlenia,

czujniki wewnetrznej temperatury,

ciagly podglad cisnienia w skanerze,

oprogramowanie inspekcyjne do skanera.

Winda kablowa:

a)
b)

g)

i)
j)

1)

zamontowana w przedziale roboczym,

elektryczny naped bebna oraz automatyczne zwijanie i uktadaniem kabla,

automatyczna regulacja naciggu kabla poprzez dodatkowy czujnik na ramieniu windy,
sterujacy predkoscia obrotu bebna,

wspOtpracujgca z kamerami 1080FullHD/3840x2160 UltraHD 4K, EEX,

kabel 1080FullHD/3840x2160 UltraHD 4K, dtugo$¢ min. 290 m, wersja EEXx,

kabel wielozytowy, odporny na Scieranie i zrywanie oraz agresywne dziatanie sciekéw,
posiadajgcy oplot kewlarowy, wyposazony w wodoszczelne ztgczki oraz swiattowdd
transmisyjny obraz bez opdznien,

automatyczna synchronizacja szybkosci rozwijania i zwijania kabla z ruchem wdzka
kamery,

sterowanie windg oraz kamerg z przedziatu biurowego i przedziatu roboczego,

sprzegto magnetyczne umozliwiajgce rozsprzeglenie w dowolnym momencie,
elektroniczny licznik dtugosci kabla widoczny na wyswietlaczu windy,

licznik dtugosci przesytany do danych systemu komputerowego,

wytacznik bezpieczenstwa,
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10.

11.

12.

m) konsola sterownicza przy windzie: sterowanie windg i ruchem wodzka, sterowanie

n)

o)

wyciggarka,

wysiegnik obrotowy z blokadg i oswietleniem pozwalajgcy na ustawienie opuszczanego
wdzka dokfadnie nad studnig,

reflektor LED oswietlajacy studnie rewizyjng, zamontowany na wysiegniku obrotowym
windy,

weciggarka elektryczna zamontowana na wysiegniku obrotowym windy,

wciggarka umozliwiajgca opuszczanie i podnoszenie kamery bez koniecznosci wchodzenia
do studni o gtebokosci min. 15 m,

wyposazenie w rolki dolne z mozliwoscig ich ustawienia bez koniecznosci wchodzenia do
studni,

Winda kablowa przykanalika:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

g)

h)
i)

zamontowana w przedziale roboczym,

elektryczny naped bebna oraz automatyczne zwijanie i uktadaniem kabla,

automatyczna regulacja naciggu kabla sterujgcego obrotem bebna,

wspotpracujgca z kamerami 1080FullHD EEx,

kabel 1080FullHD, dtugo$é min. 170m, wersja EEX,

kabel wielozytowy, odporny na Scieranie i zrywanie oraz agresywne dziatanie sciekéw,
posiadajgcy oplot kewlarowy, wyposazony w wodoszczelne ztaczki oraz sSwiattowdd
transmitujgcy obraz bez opéznien,

automatyczna synchronizacja szybkosci rozwijania i zwijania kabla z ruchem wodzka
kamery,

sterowanie kamerg z przedziatu inspekcji i przedziatu roboczego,

elektroniczny licznik dtugosci przesytany do systemu komputerowego,

Jednostka sterujaca:

a)
b)
c)
d)
e)

sterownik systemu umozliwiajgcy sterowanie kamerg poprzez 2 joysticki,

monitor sterujgcy dotykowy o przekatnej min. 11”,

wyswietlanie typu podtgczonego urzadzenia: kamera, wdzek i pozostate wyposazenie,
sterowanie na dotykowym ekranie funkcjami kamery, wézka i wyposazenia,

informacje wyswietlane: cisnienia, uruchamiane funkcje, wskaznik poboru pradu,
osSwietlenie, tempomat, sprzegto windy, itd. — niezbedne do prawidtowej pracy,

Jednostka komputerowa:

a)
b)
c)
d)

e)
f)

komputer dostosowany do pracy na pojazdach inspekcyjnych,

obudowa przemystowa 19”,

procesor min. Intel i5, 12 generacji,

system Windows 11, 64bit w petni kompatybilny ze wspétpracujgcym systemem
inspekcyjnym,

dysk twardy min. 500Gb,

karta sieciowa min.1000Mb/s.

Oprogramowanie inspekcyjne:

a)
b)
c)
d)
e)
f)
8)

h)
i)
i)

oprogramowanie tego samego producenta co zestaw kamery inspekcyjny,
polska wersja jezykowa,

modut zarzgdzania, tworzenia i nagrywania inspekgcji,

modut kanatu gtéwnego,

modut studzienki,

modut przykanalika,

interfejs oprogramowania zgodny z wytycznymi normy EN13508-2: wybdr opiséw
do inspekgji i klasyfikacji uszkodzen,

modutu pomiaru srednicy,

modutu pomiaru uszkodzen,

modutu pomiaru spadku,
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13.

14.

15.

16.

k)

1)

moduftu pomiaru przebiegu XYZ badanego odcinka wraz z niezbednym modutem
mapowym — wspotpracujacy i wykorzystywany przez gtowice nr 1 wyposazonej
w czujnik XYZ,

modut pomiaru ciggtej owalizacji — wspdtpracujacy i wykorzystywany przez gtowice
nr 2 wyposazonej w 2-lasery o funkcji spiralnej,

Kamera popychana przenosna:

a)
b)

beben popychanej kamery z kablem, dtugosé¢ min. 80 m,

kabel 1080FullHD, EEx, w dodatkowej ostonie zewnetrznej, wielozytowy, odporny
na Scieranie i zrywanie oraz agresywne dziaftanie sciekéw, wodoszczelne ztaczki oraz
Swiattowdd transmitujgcy obraz bez opdznien,

zintegrowany licznik dtugosci,

konstrukcja mobilna - uchwyt do transportu i kdtka,

beben o wymiarach maks.: szer./wys./gt. 400x800x800mm i masie do 35 kg,

pulpit sterowania z wbudowanym: bluetooth, wifi, USB 3.0, HDD min. 250Gb oraz
Windows min.11,

pulpit o wymiarach maks.: szer./wys./gt. 500x250x100mm i masie do 5 kg,

wyswietlacz dotykowy o przekatnej co najmniej 12 cali,

stopien ochrony min. IP 43,

sterowanie gtowicg za pomoca joysticka,

oprogramowanie do nagrywania i tworzenia opiséw, raportéw,

zasilanie z baterii akumulatorowych min. 18VDC 5Ah, litowo-jonowych,

tadowarka do baterii akumulatorowych,

przedmiotowa kamera wspétpracujaca z gtowicg kamery nr 1,

Kamera wsteczna:

a)
b)

montowana pomiedzy wtyczke kamery i wézek inspekcyjny,
kamera wsteczna w jakosci obrazu 1080FullHD posiadajgca wtasne oswietlenie,

Adapter do inspekcji studzienek:

a)
b)
c)
d)

montowany pomiedzy wtyczke kabla i kamere inspekcyjng,

adapter 90° potgczenia wtyczka-kamera,

wspotpracujgcy z gtowicami kamery nr 1i nr 2, w jakosci 1080FullHD,

inspekcja pionowa studzienki poprzez dofgczane tyczki, min. 5 szt. o dtugosci min.1m,

Oprogramowanie biurowe:

a)
b)
c)
d)

oprogramowanie tego samego producenta co zestaw kamery inspekcyjnej,

polska wersja jezykowa,

modut biurowy zarzadzania i tworzenia inspekcji dla kamery skanujgcej,

interfejs oprogramowania zgodny z wytycznymi normy EN13508-2: wybdr opiséw
przygotowania inspekcji oraz opisywania uszkodzen,

modut inspekcji Al Sztuczna Inteligencja — wsparcie analizy poprzez identyfikacje i opis
uszkodzenia,

dostep do bazy danych Producenta na 12 miesiecy od dostawy,

mozliwoscig przedtuzenia subskrypcji o kolejne 12 miesiecy,

Dodatkowe wymagania dotyczace przedmiotu zaméwienia:

Dostarczony pojazd stanowigcy przedmiot zamdwienia bedzie fabrycznie nowy, nie bedzie

prototypem oraz winien zapewni¢ jego skuteczne dziatanie i prawidtowg prace — zgodnie

z wymogami okreslonymi w SWZ. Musi posiadaé deklaracje zgodnosci WE oraz DTR w jezyku

polskim pojazdu wraz z zabudowa.

Wykonawca winien zrealizowac:

przeszkolenie (teoretyczne i praktyczne) 4 pracownikéw Zamawiajacego w zakresie:
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a) obstugi pojazdu specjalnego,

b) obstugi urzadzen zabudowanych na pojezdzie oraz systemu inspekc;ji telewizyjnej,

c) oprogramowania inspekcyjnego na pojezdzie oraz na stanowisku biurowym
Zamawiajgcego

w terminie do 30 dni po realizacji dostawy.

Zakres szkolenia pojazdu specjalistycznego / urzadzen / systemow winien obejmowac:

a) uzytkowania pojazdu specjalnego,

b) wykonywania obstugi codziennej przewidzianej w dokumentacji technicznej,

c) usuwania typowych niesprawnosci pojazdu specjalnego,

d) obstugi urzadzen zabudowanych na pojezdzie i systemu do inspekcji telewizyjnej,

e) usuwania typowych niesprawnosci urzadzen zabudowanych na pojezdzie i systemu
do inspekgcji telewizyjnej,

f) wykonania inspekc;ji sieci.

Czas szkolenia powinien wynosi¢ co najmniej 3 dni robocze.

Szkolenie nalezy przeprowadzi¢ na urzgdzeniach i systemie pojazdu specjalnego, ktéry zostat

dostarczony do Zamawiajacego.

Wykonawca po przeprowadzeniu szkolenia wyda stosowne $wiadectwa potwierdzajace.

Zamawiajgcy wymaga wykonania 1 bezpfatnego przegladu gwarancyjnego systemu do

inspekcji telewizyjnej po 12 miesigcach eksploatacji. Przeglad powinien zawiera¢ wymiane

elementdow eksploatacyjnie zuzytych na koszt wykonawcy. W okresie 24 miesiecy wymagany
pakiet serwisowy samochodu ujmujgcy wszelkie koszty po stronie Wykonawcy.

Zamawiajgcy wymaga zapewnienia przez wykonawce ustug serwisowych w okresie

pogwarancyjnym w zakresie:

a) wykonywania napraw pojazdu specjalnego wraz z zabudowanymi urzadzeniami przez
okres minimum 10 lat, na terenie Polski, liczac od daty w ktdrej uptynat termin gwarancji
jakosci udzielonej przez wykonawce zamawiajagcemu na bezawaryjng prace pojazdu
specjalnego / urzadzen,

b) wykonania remontu gtéwnego pojazdu specjalnego, zabudowanych urzadzen
i systemu do telewizyjnej inspekcji sieci kanalizacyjnych na terenie Polski,

c) dostaw czesci zamiennych i materiatdw eksploatacyjnych przez okres 10 lat, liczac
od daty, w ktérej uptynat termin gwarancji jakosci udzielonej przez wykonawce
zamawiajgcemu na bezawaryjng prace pojazdu specjalnego, zabudowanych urzadzen
i systemu do telewizyjnej inspekcji.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia wraz z pojazdem dokumentéw

potwierdzajgcych zgodnos$é¢ z ofertg i specyfikacja techniczng, w szczegdlnosci kart

katalogowych dla podwozia, systemu kamer i oprogramowania (zawierajacych zdjecie, opis,
rysunki oraz nazwe producenta i model).

Zamawiajgcy przeprowadzi odbiér techniczny obejmujacy weryfikacje zgodnosci

dostarczonych elementéw z dokumentacjg oraz testy funkcjonalne pojazdu i systemu kamer.

Z odbioru sporzadza sie protokdt. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci Zamawiajgcy ma

prawo odméwié odbioru oraz zadad ich usuniecia w wyznaczonym terminie.

Podpisanie protokotu odbioru bez zastrzezen potwierdza zgodnos¢ dostawy z wymaganiami.

Wykonawca winien wykazaé sie trzema dostawami pojazdu specjalnego do inspekcji

telewizyjnej sieci kanalizacyjnej wraz z niezbednym wyposazeniem i oprogramowaniem

zrealizowanymi na terenie Polski w okresie ostatnich 3 lat o wartosci nie mniejszej niz

1500 000,00 PLN netto kazda z dostaw.

Montaz GPS przez Zamawiajgcego:
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a) Montaz systemu GPS: Wykonawca zobowigzany jest do przekazania pisemnej instrukcji
(wytycznych) w jezyku polskim wskazujgcej punkty w instalacji elektrycznej oraz miejsca
montazu, w ktérych Zamawiajgcy moze zainstalowaé system monitoringu GPS bez utraty
gwarancji na podzespoty, elektronike oraz powtoki lakiernicze. Wytyczne te zostanag
dostarczone Zamawiajgcemu najpdzniej w dniu podpisania protokotu odbioru pojazdu.

b) Ztgcze komunikacyjne: Wykonawca zapewni dostep do dedykowanego zt3cza
komunikacyjnego (np. FMS, OBDII lub dedykowane ztgcze doposazeniowe producenta),
umozliwiajgcego pobdr danych o parametrach pracy pojazdu. Wykorzystanie tego zfacza
przez Zamawiajgcego zgodnie z instrukcjg nie moze stanowi¢ podstawy do ograniczenia
lub utraty uprawnien z tytutu gwarancji i rekojmi.

Oklejanie pojazdu (oznakowanie graficzne) przez Zamawiajacego:

a) Dopuszczalnos¢ prac: Wykonawca oswiadcza i gwarantuje, ze Zamawiajgcy ma prawo do
naniesienia na pojazd oznakowania graficznego w formie folii samoprzylepnych
(plotowanych lub drukowanych) bez utraty gwarancji na powtoke lakierniczg oraz
perforacje nadwozia.

b) Stan powitoki lakierniczej: Wykonawca gwarantuje, ze w momencie wydania pojazdu
powtoka lakiernicza jest w petni utwardzona i przygotowana do aplikacji folii zgodnie ze
sztuka techniki reklamowej.

c) Wytyczne techniczne: Wykonawca, na prosbe Zamawiajgcego, wskaze ewentualne
ograniczenia lub zalecenia producenta dotyczace stosowania konkretnych rodzajow folii
lub srodkéw chemicznych do przygotowania powierzchni (np. odttuszczaczy na bazie
alkoholu izopropylowego).

d) Gwarancja po demontazu: Wykonawca potwierdza, ze pdzniejszy demontaz folii
(wykonany zgodnie z technologig usuwania folii na ciepto) nie bedzie skutkowat utratg
gwarancji, o ile nie doprowadzi do mechanicznego uszkodzenia lakieru przez osoby trzecie.

Gwarancja na samochdéd 24 miesigce, na powtoke lakiernicza 5 lat, na perforacje nadwozia 12

lat.
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